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Bei dieser Maishacktechnik
von Schmotzer betrug der
Reihenabstand 75 cm. Im
Zusammenspiel mit dem
Verschieberahmen fiihren die
Kameras die Hackkorper exakt
um die Maispflanzen.

ohne die Maispflanzen zu schadigen.

Die Kamera war in der Lage die
Position der Maisreihen zu erken-
nen und somit die Hackkorper iiber
einen Verschieberahmen genau zwi-
schen den Reihen zu fithren. Nach
Aussage des Fahrers ist dies ein gro-
Ber Vorteil bei Unebenheiten oder
Steigungen im Feld. Zudem kann
tendenziell naher an die Reihen ge-
hackt werden, da tiberzogene Lenk-
bewegungen nicht mehr direkt an das
Hackgerit iibertragen werden, son-
dern eine Korrektur iiber den Ver-
schieberahmen erhalten. ,,Dies ent-
lastet mich als Fahrer, fithrt zu mehr
Genauigkeit und lisst hohere Ar-
beitsgeschwindigkeiten zu® sagte
der Fahrer.

Geriite exakt einstellen

Dass sich diese Vorteile nicht ohne
zusitzlichen Aufwand erreichen las-
sen, zeigte das Monosem-Multicrop-
Gerit mit 3-D Verschieberahmen.
Da fiir die Anwender nur wenig Zeit
blieb das Gerit auf die Gegebenhei-
ten einzustellen, war das Arbeitser-
gebnisbei der ersten Fahrt eher iiber-
schaubar. Teilweise wurden Pflanzen
umgehackt, da Schlepper, Kamera
und Verschieberahmen nicht har-
monierten. Doch nach einigen Mi-
nuten der Fehlersuche und Umriist-
zeit, brachte auch das Monosem ein
sehr gutes Arbeitsergebnis. Dies ver-
deutlichte einmal mehr, dass es beim
Hacken (und auch sonst) neben der
Leistungsfihigkeit der Technik ins-
besondere auf das exakte Einstellen
derselbigen ankommt.

Kreiselmeier wies diesbeziiglich
darauf hin, dass beim Hacken die Ar-
beitsbreite zwingend auf die Arbeits-
breite der Sitechnik abgestimmt sein
muss, hilfreich sei zudem die Aussaat
mit GPS bei RTK-Genauigkeit.

. Das vierreihige Hackgerit der Fir-
ma Hatzenbichler wurde in jeweils
zwei Reihen mit, beziehungsweise
ohne Schutzscheiben gefahren, um
deren Haufeleffekt zu zeigen. Bei
hoher Fahrtgeschwindigkeit ohne
Schutzscheiben wurde durch die in
die Reihe geworfene Erde eine zu-
sitzliche Unkrautunterdriickung er-
reicht. Kreiselmeier erklirte, dass der
Hiufeleffekt als Pendant der Finger-
hacke gilt, und haufig beim letzten
Hackgang genutzt wird. Damit be-
stehe keine Gefahr mehr die Kultur-
pflanze durch die angehiufelte Erde
zu schidigen, neu keimendes Un-
kraut hingegen werde unterdriickt.
In der Jugendentwicklung sensib-
ler Kulturen wie beispielsweise der
Zuckerriibe, seien die Schutzschei-
ben allerdings obligatorisch.

Eine interessante Ansicht vertrat
Landwirt Daniel Hans-Martin Gei-
ger, der eine sechsreihige Kongskil-
de VibroCrop VCOF-5-647 mit ei-
nem 60 PS Hinterradschlepper im
Heckanbau einsetzte: ,Mit einer klei-
nen, leichten Maschine komme ich
schon einige Stunden bis Tage frii-
her ins Feld®, Dass dieser Gedanken-
gang absolut berechtigt ist, zeigte sich
an den deutlich geringeren Fahrspu-
ren. Aufgrund dessen arbeiteten auch
die Hackkarper in der Fahrspur sehr
flach und gleichmiflig.

Ganz anders hingegen zeigte sich
das Arbeitsbild einer eingesetzten
Fronthacke. Diese schnitt zwar den
Boden gleichmiflig durch und be-
kimpfte das Unkraut, beeintrich-
tigte aber damit auch die tragfihige
Kruste des Bodens. Der nachlaufende
Traktor sank somit bis auf 15 cm tief
in den Boden ein, was zu einer unge-
wiinschten Verdichtung fithrte. Der
Moderator merkte an, dass in den
riickverfestigten Spuren die Wasser-
versickerung eingeschrinkt ist und
Unkriuter leichter wieder anwachsen
kénnen. Bei einer Hacke im Frontan-
bau miisse daher ein Spurlockerer im
Heck verwendet werden. Der Besit-
zer Stephan Glatz erklirte, dass die-
ses System fiir den Fahrer deutlich
angenchmer ist, da er - anderes als
im Heckanbau - stindig einen guten
Blick auf das Arbeitsgerit hat.

Das einzige nicht iiber Parallello-
gramm-gefithrte Hackgerat zeigte
die Firma Treffler. Deren Philosophie,
wenige dafiir breitere Hackschare zu
verwenden, fithrte zwar zu einer gu-
ten Unkrautbekimpfung, bringt
nach Herstellerangaben aber einige
Einschrinkungen mit sich. So kén-
ne die Arbeitstiefe auf unebenen Fel-
dern nicht konstant eingehalfen wer-
den. Eine wirklich konstant flache und
gleichmiflige Arbeitstiefe konnte bei
der Vorfithrung nicht festgestellt wer-

den. ,Ohne die Parallelogramme be-
steht zudem die Gefahr, in Spritz- oder
Sispuren entweder gar nicht oder zu
tief zu hacken” gab Kreiselmeier zu
bedenken.

Als Add-on des Abends fiihrte
Christoph Miller den dinischen Feld-
roboter ,,FarmDroid FD 20* in einer
Trockeniibung vor. Dieses All-in-O-
ne Gerit merkt sich bei der Aussaat
die GPS Koordinaten des Saatguts und
kann dadurch in spéteren Arbeitsgin-
gen um den gemerkten Punkt - also
die Kulturpflanze - herumhacken.
Dieses ,Wissen® ermoglicht dem
Roboter das Hacken in, sowie zwi-
schen den Reihen - unabhingig vom
Wachstumsstadium der Kulturpflan-
ze, Sein geringes Gewichtund der An-
trieb iiber solargebundene Batterien
machen den FD20 im Betrieb voll-
standig CO;-neutral. Der Preis liegt
aktuell bei etwa 75000 € netto.
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Der FarmDroid hat drei Rader, zwei gelenkte Hinterrader mit Antrieb

Zum Abschluss wies Kreiselmei-
er auf bestehende Férder- und Be-
ratungsmoglichkeiten am AELF hin.
So bietet das Programm ,,BaySL Di-
gital“ einen Zuschuss von 40 % fiir
die gezeigten digitalen Helfer.

Nach den  Vorfithrungen hat-
ten die anwesenden Landwirte die
Mbglichkeit die Hackergebnisse di-
rekt im Acker zu begutachten und
selbst zu beurteilen.

Dass solch eine Veranstaltung
auch unter Einhaltung simtlicher
Corona-Auflagen des Landratsam-
tes moglich ist, bewies Peter Christ-
mann durch die vorbildliche Orga-
nisation.Um den Mindestabstand
problemlos einzuhalten wurden
zahlreiche Markierungen installiert
und die Stationen gezielt angeordnet
um einen gelenkten Publikumsver-
kehr zu erméglichen.

Toni Lederman

s

und ein frei pendelndes Vorderrad. Die Fortbewegung und die Lenkung
des Roboters werden durch die Geschwindigkeitsregelung der
Hinterrdder gesteuert. Durch die zwei gelenkten Hinterrdder kann der
Roboter seine Richtung auch an Seitenhangen halten, erlduterte Bio-
Landwirt Christoph Miller vom Vertriebsstiitzpunkt Siiddeutschland.

Das Hacksystem des Farm Droid besteht aus verstellbaren
Hackscharen, die zwischen den Reihen platziert werden. Diese Schare
schneiden das Unkraut in der oberen Schicht des Bodens ab und
arbeiten dabei nur 1 bis 1,5 cm tief. Dies minimiert den Strombedarf
fiir den Antrieb. AuBerdem wird so sichergestellt, dass nur ein
Bruchteil der Unkrautsamen, die tiefer im Boden liegen, zur Keimung
angeregt wird. Die hellen Behilter sind die Saatkdsten.



